Informationsfusionsdemonstratorn IFD03

FOI har utvecklat en konceptdemonstrator, kallad InformationsFusionsDemonstrator 2003 (IFD03),
for att utveckla, testa och demonstrera metodik for informationsfusion. Demonstratorn innehaller
viktiga funktioner hos framtida spanings- och ledningssystem inom det natverksbaserade forsvaret.
| IFD03 simuleras insamling och 6verféring av information fran sensorer till ett ledningsstodsystem,
inom ramen for ett enkelt angreppsscenario. Med hjalp av ledningsstodsystemet kan den tillgangliga
underrattelseinformationen kontinuerligt fusioneras och tolkas.
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Visualisering av eft perspektiv mot éster som tédcker en del av E‘E’F_'Tl ? |
scenariots omrade. Terrdngen &r firgkodad med skog: grént, =" |

landomréde: gult, vatten: blatt, vag: grétt, bebyggt omrade: ljus-
rott.

Aggregering av fordon till plutoner.
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Ogonblicksbild av fordons- och plutons-
aggregeringsvyerna i IFD03.

Forskning for ett flexibelt
insatsférsvar
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Underréttelseinformationen fusioneras ftill ett antal alternativa
hypoteser. Varje hypotes utvédrderas gentemot alla férbandsmal-
lar s& att ett sammanfattande passningsvérde kan beréknas for
varje mall.
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Fordon som observerats under forflyttning i terrdng. Fordonens
positionssannolikhet &r representerad som en méngd utspridda
"partiklar”. Den rbéda fargens méttnad i ett visst delomréde sva-
rar mot partikelkoncentrationen i omradet.

Kontaktpersoner:

Per Svensson

Tel: 08-55 50 3696

Email: per.svensson@foi.se
Pontus Hoérling

Tel: 08-5550 3727

Email: pontus.hoerling@foi.se

Sadana data har hittills sammanstalits till en lagesbild
genom en tidskravande process baserad pa manuella
analyser och diskussioner. Nar inflddet av sensordata
Okar dramatiskt som en foljd av tekniska framsteg, samti-
digt som snabbare beslutsfattande blivit ett nyckelkrav pa
ledningsprocessen, kommer denna manuella process att
framsta som ett allvarligt hinder.

Automatisering av den taktiska underrattelseprocessen
ar fortfarande ett forskningsproblem. Det ar exempel-

vis inte kant hur den grundlaggande metodiken for ett
datorbaserat system for informationsfusion bér utformas.
Framtida anvdndare maste engageras sa tidigt som
mojligt i arbetet att reda ut detta. Men sa lange inga
trovardiga demonstrationssystem kunnat presenteras,
har maéjligheterna att utveckla denna anvandarsamverkan
varit begransade.
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Sambandet mellan olika delsystem i IFD03. Linjer mellan modu-
ler innebdr att dessa moduler utvéxlar data. Visualisatorn &r eft
separat program, medan alla andra moduler & sammanlénkade
med simuleringsmotorn Fire, en del av COTS-systemet Flames.



