2000-talets ubat med 1800-talets sjokort

| Ostersjéns grunda vatten &r det svart att kéra ubat. Manga sjé-
matningar ar fran 1800-talet. Forst pa senare ar har sjomat-
ningsmetoderna blivit sa effektiva och snabba att det gar

att skapa sdkra tredimensionella modeller av undervattens-
landskapet. Framtidens rorgangare kommer att “se ut”

| dag

Ubétarna kommer i framtiden att kunna vara under vatten
flera veckor i strack. Problemet ar att veta var man ar. Tréghets-
navigering ger en position vars fel hela tiden vaxer.Till slut
kanske ubaten maste ga upp till ytan i fortid bara for att

fa en exakt position.

| morgon

Genom en noggrann uppmatning av bottentopografin 6ver vissa begransade
omraden kan en rad navigeringsomraden erhallas. Dessa sédkra

rutor finns lagrade i ubatens databas. Med ett enda ping fran ubatens

aktiva sonar kan ubdten se sitt exakta ldge i navigeringsomradet och tréghets-
navigeringssystemet kan uppdateras.
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| ett enda ping
mater ubaten
upp en ruta
pa 120 ggr
120 m.

Ubdten hittar sitt
ratta lage i ett
enda ping

GPS-satellit

De enklaste och snabbaste sattet ar att
ta en GPS-position. Man kan ocksa ta'
béringar till kdnda sjomérken. Priset for
att fa ett exakt lage kan vara att ubaten
upptacks.

Undervattenslandskap

Med hjalp av exakt bottenuppmaétning,
nya méjligheter till gyrokalibrering samt
battre sensorer, kan navigering efter en
omvarldssimulerande trddnéatsmodell
kanske bli mojlig i framtiden.




