helikoptrar med robotar. En tanke ar att
ubaten inte anfaller sjalv

utan anvander en obe-

mannad stridsfarkost.

Luftvarnsrobot

Ubdten skjuter luftvarnsrobot mot
ubatsjakthelikopter. Roboten ér fiber-
styrd och bryter vattenytan ett par
hundra meter fran helikoptern.

...och som forsvarare

Skenmal

Ubaten forsvarar sig mot
torped med motmedel
som dels forsoker se ut som
en ubdt och dels bildar en
"elektronisk under-
vattensrok" bakom vilken
ubaten kan fly eller

g6émma sig.

Antitorpedtorped
Ubatens system for passiv
avstandsmatning och
baringsinformation anvands
av eldledningssystemet for

att via optisk fiber leda
antitorpedtorpeden mot
hotande torped.Tack vare
antitorpedtorpedens mycket
goda manoveregenskaper kan
den oskadliggodra hotet i ett mycket
sent skede.

Kryssningsrobot
Ubaten skjuter kryssningsrobot
som sldr ner flera hundra mil langt bort.

Kryssningsroboten
avskjuts i undervattenslage

Torped

Ubaten skjuter en tradstyrd
torped mot dvervattens-
fartyg som kan vara

pa flera mils

avstand.

UCUV

(Unmanned combat underwater vehicle)

Kommu-
nikation

Bestyck-
ning

Sensor

Sensor
Ubaten anfaller med
obemannad undervattens-
farkost som skjuter
torpeder.

Skenmalet imiterar ubatens
signatur och kan aven ska-
pa en "elektronisk rok"

Antitorpedtorpeden
kan svanga skarpt och
oskadliggora hotet
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